TP1018 ROBOT DE IMPRESION
3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO I)

El robot de impresion 3D de concreto TP1018 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a investigar
la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con precision
componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacion, mecanica de precision y ciencia de
materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, el riel, el software, el deposito y la boquilla. Su disefio es
racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.
Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Sistema de transporte HC1018-SS con regulacion continua de velocidad.

Plataforma mévil de gran capacidad para una impresion eficiente.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacién practica.

Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresién.

0000000

APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.

O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.

© Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.
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TP1018 ROBOT DE IMPRESION
3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO II)

El robot de impresion 3D de concreto TP1018 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a investigar
la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con precision
componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacion, mecanica de precision y ciencia de
materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, el riel, el software, el deposito y la boquilla. Su disefio es
racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.
Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Sistema de transporte HC1018-SS con regulacion continua de velocidad.

Plataforma mévil de gran capacidad para una impresion eficiente.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacién practica.

Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresién.

0000000

APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.
O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.
© Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresioén (largo/ancho/alto) L/A/H: 6 m/1,3 m/1,2 m

Radio del brazo 2,7m

Capacidad maxima de carga
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TP1018 ROBOT DE IMPRESION
3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO lll)

El robot de impresion 3D de concreto TP1018 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a investigar
la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con precision
componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacion, mecanica de precision y ciencia de
materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, el riel, el software, el deposito y la boquilla. Su disefio es
racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.

Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Plataforma mévil de gran capacidad para una impresion eficiente.

Software independiente de corte, rapido, sencillo, facil de operar y apto para trabajo sin conexion.

Riel movil totalmente cerrado, estable, suave, de baja friccion, protegido contra polvo y sin mantenimiento.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacién practica.

Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresién.
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APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.
O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.
O Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresién (largo/ancho/alto) L/A/H: 9 m/1,8 m/1,5 m

Radio del brazo 2,7m

Capacidad maxima de carga 210 kg
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TP1018 ROBOT DE IMPRESION
3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO IV)

El robot de impresion 3D de concreto TP1018 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a investigar
la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con precision
componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacion, mecanica de precision y ciencia de
materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, el riel, el software, el deposito y la boquilla. Su disefio es
racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.

Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Plataforma mévil de gran capacidad para una impresion eficiente.

Software independiente de corte, rapido, sencillo, facil de operar y apto para trabajo sin conexion.

Riel movil totalmente cerrado, estable, suave, de baja friccion, protegido contra polvo y sin mantenimiento.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacién practica.
Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresién.

OO0 000000

APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.
O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.
O Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresion (largo/ancho/alto) L/A/H: 20 m/3 m/3 m

Radio del brazo 3,1m

Capacidad maxima de carga 210 kg
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TP1018 ROBOT DE IMPRESION
3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO V)

El robot de impresion 3D de concreto TP1018 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a investigar
la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con precision
componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacion, mecanica de precision y ciencia de
materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, el riel, el software, el deposito y la boquilla. Su disefio es
racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.

Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Plataforma mévil de gran capacidad para una impresion eficiente.

Software independiente de corte, rapido, sencillo, facil de operar y apto para trabajo sin conexion.

Riel movil totalmente cerrado, estable, suave, de baja friccion, protegido contra polvo y sin mantenimiento.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacién practica.
Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresién.

OO0 000000

APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.
O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.
O Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresion (largo/ancho/alto) L/A/H: 30 m/3 m/3 m

Radio del brazo 3,1m

Capacidad maxima de carga 210 kg

SI NCE2006 ZHUOZHOU TIANPENG INSTRUMENT MANUFACTURING CO., LTD.
Website: www.testmould.com Tel:+86-312-3852880




TP1019 ROBOT MOVIL DE
IMPRESION 3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT MOVIL DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO I)

El robot mévil de impresion 3D de concreto TP1019 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a
estudiar la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con
precision componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacidn, mecanica de precisién y
ciencia de materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, la plataforma mévil, el riel, el software, el
depdsito y la boquilla. Su disefio es racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.
Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Sistema de transporte HC1018-SS con regulacion continua de velocidad.

Plataforma movil de gran capacidad para una impresién eficiente.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacion practica.

Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresion.

O0O0O0O0OO

APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.
O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.
O Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresion

(largo/ancho/alto) RANAB S (A

Radio del brazo 1,73 m

Capacidad maxima de carga 20 kg
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TP1019 ROBOT MOVIL DE
IMPRESION 3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT MOVIL DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO Il

El robot mévil de impresion 3D de concreto TP1019 es un equipo inteligente avanzado para la construccion, destinado a
estudiar la imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios, asi como a imprimir con
precision componentes pequefios y elementos paisajisticos. Integra tecnologias de la informacidn, mecanica de precision y
ciencia de materiales. Esta compuesto por el robot, el sistema de transporte, la plataforma mévil, el riel, el software, el
depdsito y la boquilla. Su disefio es racional, completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.
Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Sistema de transporte HC1018-SS con regulacion continua de velocidad.

Plataforma mévil de gran capacidad para una impresion eficiente.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacién practica.

Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresién.

0000000

APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.

O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.

© Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresién

(largo/ancho/alto) L/A/H: 6 m/1,3 m/1,2 m

Radio del brazo 1,92 m

Capacidad maxima de carga
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TP1019 ROBOT MOVIL DE
IMPRESION 3D DE CONCRETO

TINENG

ROBOT MOVIL DE IMPRESION 3D DE CONCRETO (TIPO i)

El robot mévil de impresion 3D de concreto TP1019 es un equipo inteligente avanzado para la construccion. Permite imprimir
vigas, columnas, losas, muros y otros componentes de edificacion, ademas de elementos paisajisticos y arquitecténicos
detallados. Integra tecnologias de la informacién, mecéanica de precision y ciencia de materiales. Esta compuesto por el
robot, el sistema de transporte, la plataforma mévil, la boquilla, el riel, el software y el deposito. Su disefio es racional,
completo, practico y facil de usar.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Admite pausa, posicionamiento especifico e inicio de impresion desde una altura definida.

Sistema independiente de mezcla y transporte, de facil mantenimiento.

Manipulador vertical multiarticulado con seis grados de libertad independientes.

Plataforma movil de gran capacidad para una impresién eficiente.

Software independiente de corte, rapido, sencillo, facil de operar y apto para trabajo sin conexién.

Riel mévil totalmente cerrado, estable, suave, de baja friccién, protegido contra polvo y sin mantenimiento.

Software de control de respuesta rapida, interfaz sencilla y operacion practica.

Software propio de corte 3D y planificacion de rutas con varios patrones de relleno; admite multiples modelos y cortes
por capas, y optimiza las trayectorias de impresion.
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APLICACIONES

© Ensayos de imprimibilidad de morteros de cemento, geopolimeros y otros compuestos cementicios.

O Impresion 3D de elementos de concreto con geometrias especiales y modelos estructurales.

© Impresion 3D de moldes de construccion, elementos paisajisticos, mobiliario urbano y componentes prefabricados.

PARAMETROS TECNICOS

Dimensiones maximas de impresion (largo/ancho/alto) L/A/H: 6 m/2,5 m/3 m

Radio del brazo 3,1m

Capacidad maxima de carga 210 kg
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ﬂ ROBOT DE IMPRESION 3D

DE CONCRETO
TINENG

ENSAYO DE IMPRIMIBILIDAD DEL MATERIAL
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ROBOT DE IMPRESION 3D

DE CONCRETO
TINENG

IMPRESION 3D DE ELEMENTOS ESPECIALES Y MODELOS ESTRUCTURALES
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E ROBOT DE IMPRESION 3D

DE CONCRETO
TINENG

IMPRESION 3D DE MOLDES DE CONSTRUCCION,
ELEMENTOS PAISAJISTICOS Y MOBILIARIO URBANO
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